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TEHNICI MODERNE DE MODELARE FOLOSITE LA PROIECTAREA
ASISTATA DE CALCULATOR A UTILAJELOR AGRICOLE

Autori: Bazirea Dragos si Florea Stefan, Anul I D.M.E.T.
Indrumator stiintific: Prof. ec. dr. ing. Adrian Mihai Goanta
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galayi
db274@student.ugal.ro, sf130@student.ugal.ro, adrian.goanta@ugal.ro

Cuvinte cheie: modelare 3D, functii CAD, design

Proiectul are ca scop modelarea 3D si proiectarea asistatd de calculator a unui utilaj modern
de prasit in rand, de tip In-Row Weeder. Utilizand platforma Autodesk Inventor, sunt parcurse
etapele cheie: modelarea componentelor individuale, aplicarea constrangerilor geometrice si
asamblarea ansamblului principal. Fiecare piesd este construitd parametric, ceea ce permite
ajustarea rapida a dimensiunilor si adaptarea la diverse cerinte agricole. Designul modular
rezultat faciliteaza configurarea utilajului pentru diferite culturi si latimi intre randuri.
Optimizarea modelului vizeaza reducerea greutatii ansamblului si simplificarea structurii. Prin
utilizarea functiilor CAD avansate, se obtine un produs precis, eficient si adaptabil. Modelul
propus imbunatateste flexibilitatea si usurinta de utilizare a echipamentului, oferind solutii
concrete pentru cresterea performantei in teren.

EVALUAREA PERFORMANTELOR UTILAJELOR DESTINATE
INTRETINERII CULTURILOR PRIN PLIVIT

Autori: Bazarea Dragos si Florea Stefan, Anul I D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. ec. dr. ing. Adrian Mihai Goanta
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Cuvinte cheie: utilaje de Tntrezinere, modelare 3D, agricultura de precizie

Proiectul realizeaza o analizd comparativa intre principalele tipuri de prasitoare utilizate in
agricultura modernd, evidentiind avantajele tehnologiilor de precizie. Prin compararea utilajelor
mecanice, rotative, cu degete, cu perii si a celor asistate de senzori, lucrarea demonstreaza
superioritatea modelului In-Row Weeder, capabil sa elimine buruienile cu precizie ridicata si
cu impact minim asupra solului. Partea a doua a proiectului detaliazd procesul de proiectare
asistatd de calculator al unui astfel de utilaj, utilizand Autodesk Inventor pentru modelare 3D,
analizd cinematica si optimizare structurald. Se evidentiaza reducerea greutatii ansamblului,
cresterea adaptabilitatii la diferite culturi si integrarea tehnologiilor inteligente. Rezultatul este
un utilaj modern, eficient, durabil si perfect adaptat cerintelor agriculturii de precizie. Proiectul
propune, de asemenea, imbunatatiri viitoare, precum sisteme autonome si integrarea inteligentei
artificiale.
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ANALIZA COMPARATIVA A REGIMURILOR DE LUCRU
ALE UNUI VIBRATOR INERTIAL

Autori: Florea Stefan si Bazarea Dragos, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. ec. dr. ing. Adrian Mihai Goanta
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Cuvinte cheie: rezonanta, postrezonanta, vibratoare inertiale, SolidEDGE, MATLab

Aceasta lucrare stiintifica are ca obiectiv analiza amanuntitd a modului de functionare al
vibratoarelor inertiale, dispozitive utilizate pe scara larga in domenii precum constructiile,
industria materialelor si tehnologia transportului pentru facilitarea manipularii si compactarii
materialelor. Studiul se axeaza pe comportamentul dinamic al acestor echipamente, cu accent
pe deplasarile mecanice ale componentelor Tn timpul functionarii si pe energia consumata in
diverse scenarii de operare. Pentru realizarea simularilor dinamice, s-a utilizat mediul
MATLAB, care a permis modelarea matematicd a sistemului vibrator si implementarea
ecuatiilor diferentiale ce descriu miscarea acestuia. Pe baza acestor modele, au fost generate
grafice si diagrame care ilustreaza evolutia in timp a deplasarilor, precum si consumul de
energie in functie de parametrii variati (cum ar fi frecventa de excitatie sau masa excentrica).
Rezultatele obtinute permit o interpretare clara a influentei diferitelor conditii de functionare
asupra eficientei sistemului, oferind totodatd informatii utile pentru imbunatatirea
performantelor vibratoarelor inertiale. Lucrarea contribuie astfel la optimizarea proiectarii si
utilizarii acestor echipamente in aplicatii practice.

MODELAREA 3D TN SOLIDEDGE SI ANALIZA STARII
DE TENSIUNE SI DEFORMATII
FOLOSIND LICENTE EDUCATIONALE DE TIP ABAQUS

Autori: Florea Stefan si Baziarea Dragos, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. ec. dr. ing. Adrian Mihai Goanta
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
sf130@student.ugal.ro, db274@student.ugal.ro si adrian.goanta@ugal.ro

Cuvinte cheie: vibratoare inertiale, SolidEDGE, Abaqus

Prezenta lucrare urmareste modelarea tridimensionala si analiza structurald a arborelui unui
vibrator inertial, o componenta esentiala in generarea si transmiterea vibratiilor in diverse
sisteme tehnice. Modelul geometric al arborelui a fost realizat cu ajutorul aplicatiei Solid Edge,
utilizand comenzi specifice mediului CAD pentru a reda cu acuratete atat forma, cat si
dimensiunile si particularitatile constructive ale piesei analizate. In continuare, modelul 3D a
fost exportat in softul Abaqus, unde s-au desfasurat simuldri numerice prin metoda elementului
finit (FEM), cu scopul de a evalua comportamentul mecanic al arborelui in conditii de solicitare
realiste. Analizele efectuate au inclus aplicarea unor sarcini corespunzatoare functionarii
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vibratorului, precum si definirea conditiilor de sprijin, pentru a obtine distributii relevante ale
tensiunilor, deplasrilor si deformatiilor. In cadrul simularilor au fost evidentiate zonele critice,
cu potential risc de aparitie a defectelor structurale in regim de functionare prelungit. Simularile
au fost realizate utilizadnd o licenta educationald Abaqus, fapt ce a permis accesul la unelte de
analiza avansate Intr-un mediu de cercetare academica, dar si limitari specifice acestui tip de
licentiere, care au fost luate in considerare in interpretarea rezultatelor. Prin aceasta abordare
integrata CAD-FEM, lucrarea ofera un instrument valoros pentru optimizarea proiectarii
componentelor vibratorului inertial, contribuind la cresterea fiabilitatii, a performantei
mecanice si la prevenirea defectarilor premature in aplicatii industriale.

ANALIZA MODALA EXPERIMENTALA
A UNEI PALE DE MICROCENTRALA EOLIANA

Autor: Condruz Petrinel, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Silviu Marian Nastac
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
petrinelcondruz@gmail.com, snastac@ugal.ro

Cuvinte cheie: analizda modala experimentala (EMA), pald de microcentrald eoliand, material
compozit, vibrayii mecanice

Lucrarea prezintd rezultatele analizei raspunsului dinamic al unei pale de microcentrald
eoliand. Aceasta lucrare are un caracter preponderent experimental, pentru evaluarea
raspunsului dinamic fiind utilizatd metoda analizei modale experimentale (EMA -
Experimental Modal Analysis), de tip SIMO (single input — multiple output). Pentru excitarea
dinamica a structurii a fost utilizat un ciocan modal de impact, cu operare manuala, iar
raspunsurile modale in diferite puncte ale structurii analizate au fost achizitionate cu ajutorul
unor traductoare triaxiale de vibratii (accelerometre triaxiale). Rezultatele au fost prezentate
sub forma tabelara, de diagrame spectrale comparative si respectiv de diagrame ale evolutiilor
tridimensionale modale.

EVALUAREA EXPERIMENTALA A CARACTERISTICILOR
UNEI SPUME CELULOZICE 5
PENTRU APLICATII DE PROTECTIE ACUSTICA

Autor: Grosu Andreea, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Silviu Marian Nistac
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
dgl60@student.ugal.ro, snastac@ugal.ro

Cuvinte cheie: spuma din fibre celulozice, acusticd, material fonoabsorbant, analiza experimentald
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Aceastd lucrare prezintd rezultatele obtinute in cadrul unor investigatii de laborator
referitoare la evaluarea caracteristicilor de absorptie pentru un tip de spuma pe baza de fibre
celulozice. Tn lucrare sunt prezentate etapele obtinerii materialului de tip spumai celulozica din
fibre virgine si/sau reciclate, precum si metoda de analiza acusticd pe baza tubului acustic
(cunoscut Tn literatura de specialitate sub denumirea de tubul Kundt). Managementul,
prelucrarea si analiza datelor au fost realizate cu ajutorul unui set de aplicatii dezvoltate in
mediul de programare Matlab. Analiza comparativa a rezultatelor obtinute a fost realizata prin
utilizarea suplimentara a unor materiale de tip poliuretan, polistiren si respectiv polietilena.

ANALIZA MODALA A UNUI ELEMENT STRUCTURAL
DIN ALUMINIU CU FORMA TRIUNGHIULARA

Autor: Varga Stefan, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Silviu Marian Nistac
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galayi
vargal7@yahoo.com, snastac@ugal.ro

Cuvinte cheie: analizda modala experimentala (EMA), element structural, acusticad si vibratii, aluminiu

Aceasta lucrare, avand un caracter preponderent experimental, prezinta rezultatele obtinute
cu ajutorul metodei analizei modale experimentale (EMA — Experimental Modal Analysis)
pentru un element structural din aluminiu, cu geometrie simetricd si configuratie triunghiulara
deschisa la un capat. Tipul analizei modale utilizate a fost SISO (single input — single output).
Pentru excitarea dinamica a structurii in diferite puncte a fost utilizat un ciocan modal de impact.
Tinand cont de dificultatea montarii unui traductor pe elementul structural cu sectiune rotunda,
pentru achizitia semnalului de raspuns a fost utilizat un microfon acustic montat in vecinitatea
structurii. Experimentele au fost realizate intr-o incinta cu zgomot redus de fond, monitorizat
de asemenea cu ajutorul unui microfon suplimentar montat la distanta fata de structura analizata
(achizitia semnalelor acustice fiind sincrona).

ESTIMAREA CARACTERISTICILOR DISIPATIVE
ALE UNEI STRUCTURI DE REZONANTA

Autor: Chirita Valentin, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Silviu Marian Nistac
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galayi
vantyvalentyno@gmail.com, snastac@ugal.ro

Cuvinte cheie: acustica si vibratii, disipare, amortizare, cutie de rezonantd, lemn de rezonanta

Aceastd lucrare prezintda modul de evaluare a caracteristicilor disipative specifice unei
structuri de rezonanta, realizata din diverse esente lemnoase, utilizand metoda analizei modale
experimentale (EMA — Experimental Modal Analysis) de tip SIMO (single input — multiple
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output). Structurile de rezonanta utilizate in cadrul investigatiilor experimentale au fost de tip
cutie de rezonanta pentru viori (fara echiparea suplimentara specificd instrumentului).
Diferentierea structurilor a fost realizata prin utilizarea a patru esente lemnoase pentru placa de
spate a cutiei, placa de fata fiind realizatd din acelasi tip de lemn de rezonantd. Analiza
comparativa a fost efectuata atat din punctul de vedere al frecventelor spectrale dominante, cat
si din cel al valorilor identificate pentru raportul de amortizare specific fiecarei frecvente.

ANALIZA TRANSFERULUI ENERGETIC
LA INTERACTIUNEA ORGAN DE LUCRU - MATERIAL
UTILIZAND MODELE COMPORTAMENTALE NELINIARE

Autor: Chiron Lucia, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Silviu Marian Nistac
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
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Cuvinte cheie: interactiune organ de lucru - material, model comportamental neliniar, transfer de
energie, analiza dinamica

Aceasta lucrare prezinta rezultatele obtinute prin modelare si simulare computationald
referitoare la evaluarea raspunsului dinamic si respectiv la transferul energetic de la organul de
lucru la materialul procesat. Pentru asamblarea modelelor comportamentale complexe au fost
utilizate cele trei tipuri de modele reologice de baza (elastic, disipativ si plastic), dintre care
doua (elastic si plastic) prezinta legitati evolutive neliniare. Analiza a fost dezvoltata cu ajutorul
unor aplicatii realizate in mediul de programare Matlab. Rezultatele sunt prezentate comparativ,
intre situatia liniard si respectiv neliniara a raspunsului comportamental specific fiecarei
componente a modelului.

EVALUAREA EXPERIMENTALA A PARAMETRILOR DINAMICI
PENTRU MISCAREA INTENSA SI VARIATA
A BRATULUI UMAN UTILIZAND TEHNICA IMAGE PROCESSING

Autor: Negoita Andrei, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Silviu Marian Nistac
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
an218@student.ugal.ro, snastac@ugal.ro

Cuvinte cheie: Image Processing, analiza experimentald, dinamicd, vibratii mecanice, biomecanicd

In aceasta lucrare este prezentata tehnica Image Prodessing, prin exemplificarea unei situatii
de utilizare in domeniul ingineriei mecanice, cu aplicatii directe in aria protectiei operatorilor
umani ai diverselor echipamente tehnologice cu actiune dinamica intensa si variatd. Exemplul
studiat este o placa vibratoare gestionatd de un operator uman. Tinand cont de faptul ca



mailto:lc314@student.ugal.ro
mailto:snastac@ugal.ro
mailto:an218@student.ugal.ro
mailto:snastac@ugal.ro

Sectiunea 1. INGINERIE MECANICA
Briila, ROMANIA, 22 Mai 2025

principala cale de transmitere a vibratiilor de la echipament la operator este bratul acestuia din
urmd, au fost considerate trei puncte de analiza situate respectiv pe mana, antebratul si bratul
operatorului. Realizarea inregistrarilor video a fost realizata cu o camera cu filmare rapida, iar
analiza imaginilor a fost dezvoltata cu ajutorului aplicatiei Kinovea. Analiza comparativa a fost
efectuatd prin considerarea unor variatii ale parametrilor de lucru specifici echipamentului
tehnologic.

ECHIPAMENT COMPACTOR VIBRATOR
PENTRU INCARCATOR FRONTAL

Autor: Broasca lonel, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Nicusor Drigan
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
broasca_ionel@yahoo.com, ndragan@ugal.ro

Cuvinte cheie: echipament compactor-vibrator, minutilaj multifunctional, modelare 3D, animatie
cinematica

Masinile pentru compactarea pamanturilor sunt utilaje rutiere folosite la compactarea in
bune conditii a unor materiale necoezive cum sunt: nisip, pietris, balast, zgura, pamanturi uscate,
etc. Aceste utilaje pot fi utilizate si la compactarea unor pamanturi cu continut redus de material
coeziv (max 30%), cu umiditate de 12 %, a unor nisipuri argiloase, nisipuri stabilizate. Cu bune
rezultate utilajele sunt folosite la executarea drumurilor de padmant stabilizat, a digurilor, la
amenajarea platformelor industriale, la fundatiile de drumuri de piatra sparta si criblura, precum
si la compactarea Imbracamintilor asflatice pentru sosele, autostrdzi, trotuare, piete,
terasamente, aeroporturi. Articolul prezintd principalele etape de analiza structurala si modelare
3D a miniutilajului multifunctional MMT45 precum si a echipamentului compactor cu vibr0-
generator inertial.

ANALIZA STATICA SI DINAMICA A UNUI ECHIPAMENT GRAIFAR
PENTRU UTILAJ MULTIFUNCTIONAL DE TIP MOTOSTIVUITOR

Autor: Fatu Leonard lonut, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Nicusor Drigan
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
if130@studentugal.ro, ndragan@ugal.ro

Cuvinte cheie: echipament graifar-stivuitor, minutilaj multifunctional, modelare 3D, analiza staticd,
analiza dinamica, moduri proprii de vibratie

Echipamentul de tip graifar este destinat a executa lucrari de incarcare-descarcare a
materialelor in colete, busteni, tevi, etc. din diferite mijloace de transport sau stivuirea lor n
depozite. Echipamentul se monteazd pe masina multifunctionald pentru lucrari terasiere
MMT45.2, executata de societatea comerciala PROMEX S.A. Braila in locul cupei de incarcare



mailto:broasca_ionel@yahoo.com
mailto:if130@studentugal.ro

Sectiunea 1. INGINERIE MECANICA
Briila, ROMANIA, 22 Mai 2025

a acesteia, cu ajutorul elementelor de prindere ale cupei. Cilindrul hidraulic care actioneaza
fuliile graifarului se cupleaza la instalatia hidraulica a masinii de baza MMT45.2, la cele doud
prize de forta, din cele sase existente pe utilaj. Articolul prezinta analiza starilor de tensiune si
deformatii in regimuri de solicitari statice i dinamice precum si a modurilor proprii de vibratii
ale unui echipament de tip graifar atasat la un echipament multifunctional de tip motostivuitor.
Pentru realizarea studiului a fost utilizat software educational Autodesk® aflat in utilizarea
laboratorului de informatica aplicatd din cadrul Facultatii de Inginerie si Agronomie din Braila:
Autodesk Inventor pentru modelarile 3D ale furcii si ghearei echipamentului graifar-stivuitor
si Algor pentru analiza cu elemente finite (AEF) pentru furca si gheara echipamentului graifar.

ANALIZA STRUCTURALA SI MODELAREA 3D
A UNEI INSTALATII DE IRIGATII CU TAMBUR

Autor: Busuioc Catalin, Anul | D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Nicusor Drigan
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
cb381@studentugal.ro, ndragan@ugeal.ro

Cuvinte cheie: echipament de irigat cu tambur, sistem de actionare, modelare 3D, analiza statica

Lucrarea prezintd principalele etape de modelare CAD 3D a unei instalatii de irigare cu
tambur. Implementarea unui sistem de actionare pentru tamburul unei instalatii de irigare
prezinti multiple avantaje si oportunititi, esentiale pentru dezvoltarea durabila a agriculturii. In
primul rénd, un astfel de sistem sporeste eficienta operationald prin automatizarea procesului
de irigare. Automatizarea permite un control precis al debitului si presiunii apei, asigurand o
utilizare mai eficientd a resurselor hidrice si reducand pierderile asociate cu metodele
traditionale de irigare. In al doilea rand, reducerea costurilor este un alt beneficiu major. Un
sistem automatizat de actionare pentru tamburul de irigare minimizeaza necesitatea interventiei
manuale, ceea ce conduce la economii substantiale in ceea ce priveste forta de munca. De
asemenea, cresterea randamentului agricol este un aspect esential. O irigare uniforma si
controlatd contribuie la imbunatatirea calitatii si cantitatii recoltelor, asigurand astfel un venit
stabil si sustenabil pentru producatorii agricoli. Adaptabilitatea este un alt avantaj semnificativ
al sistemelor de actionare pentru tamburul de irigare. Aceste sisteme moderne pot fi ajustate
pentru a raspunde cerintelor variate ale diferitelor tipuri de culturi si conditii de sol, oferind
astfel flexibilitate Tn gestionarea activitatilor agricole. Prin urmare, oportunitatea de a
implementa un sistem de actionare avansat pentru tamburul de irigare este evidentd, avand in
vedere beneficiile pe termen lung pentru agricultura si mediu.

MODELAREA CAD A UNUI ECHIPAMENT AUTONONOM

DE TUNS IARBA

Autor: Rosioru Alexandru Stefanut, Anul I D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Nicusor Drigan
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Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
sr139@student.ugal.ro, ndragcan@ugal.ro

Cuvinte cheie: echipament autonom de tuns iarba, energie solard, modelare 3D, sistem de control
Arduino Mega 2560

Lucrarea cuprinde principalele etape privind modelarea 3D a unui echipament autonom de
tuns iarba, alimentat cu minipanouri solare. In plind zi, panoul solar este capabil si reincarce
bateria interna cu un curent de aproximativ 0,6 Amperi, insumand o putere de aproximativ 8W,
cu mult sub puterea folosita chiar si de cea mai eficientd masind de tuns iarba electrica,
alimentata la tensiunea de 220V AC. Acest lucru arata, cd acest tip de masina de tuns iarba nu
poate inlocui complet un echipament actionat manual, deoarece aceasta din urma ar trebui
folosita din cand in cand, in momentul in care iarba este prea inaltd. Mai degraba, masina de
tuns iarba robotizatd/autonoma poate fi folositd pentru o tundere continud si constantd a
gazonului. Un alt aspect important il reprezinta controlul masinii autonome. Aceasta utilizeaza
un Microcontroler Arduino Mega 2560, (care este o platforma de procesare open-source), cu
un software si hardware flexibil si simplu de folosit. Mai departe drive-ul este un component
important al robotului, deoarece se utilizeaza pentru a controla motoarele si pentru a le face sa
functioneze in mod corespunzitor. Senzorii ultrasonici, se pot utiliza cu scopul de a detecta
obstacolele din calea robotului si pentru a controla directia de deplasare. Senzorul cu infrarosu,
a fost asamblat pe una dintre rotile motorii, deoarece in momentul in care senzorul identifica
limitele spatiului in care se afla sau diferite obstacole, se va opri pentru a nu provoca o coliziune.
Motorul cu encoder pentru lama de tuns si motoarele pentru roti asigura o miscare precisa si
constanta, iar driverele pentru acestea sunt proiectate sa ofere o performantd optima si un
control precis.

CONSOLIDAREA UNEI FUNDATII AFLATE PE UN TEREN
CU UN GRAD RIDICAT DE ALUNECARE

Autor: Toader Silviu Marian, Anul IV I.M.R.T.C.
Indrumitor stiintific: Conf. dr. ing. Gina Diana Musca
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
toadersilviumarian@gmail.com, diana.anghelache@ugal.ro

Cuvinte cheie: micropiloyi, santier, fundatii, siguranta constructiilor

La realizarea acestei lucrari am urmarit o analiza detaliata a stadiului actual al micropilotilor,
a tehnologiilor de forare, a masinilor dedicate forarii, a rolului pe care il are managementul de
santier in realizarea obiectivului propus. Cateva notiuni caracteristice ale padmanturilor de
fundare, precum si aspecte privind proiectarea si executarea fundatiilor de suprafata si de
adancime. Este nevoie in continuare de poduri, autostrazi si treceri denivelate peste acestea si
peste cele de cale feratd. Acest lucru presupune o munca de buna calitate si cu profesionalism
pentru realizarea de calitate a obiectivelor construite. Tnainte de anii *90 la realizarea fundatiilor
nu se utilizau pe scard larga pilotii, dar la momentul actual realizarea fundérii cu ajurorul
pilotilor a devenit din ce in ce mai utilizata. Au existat cazuri de compromitere a constructiei
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total sau partial datoritd fundatiilor necorespunzatoare. Unele au fost remdiate, altele nu.
Dezvoltarea tehnicii de executare a fundatiilor (piloti si micropiloti) pot contribui la sporirea
sigurantei constructiilor.

DETERMINAREA REGIMULUI OPTIM
AL USCATORULUI CONVECTIV CU CIRCUIT DESCHIS

Autor: Rosu Stefan Petrica, Anul IV LM.R.T.C.
Indrumitor stiintific: Conf. dr. ing. loana Diaconescu
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
stefan.rosul7@gmail.com, idiaconescu@ugal.ro

Cuvinte cheie: uscator convectiv, circuit deschis, regim optim, eficienfa energetica, parametri
tehnologici, calitatea materialului

Scopul acestei lucrari este determinarea regimului optim de functionare al uscétorului
convectiv cu circuit deschis, avand in vedere criterii precum eficienta energetica, calitatea
produsului uscat si costurile operationale. Optimizarea regimului de uscare contribuie atat la
reducerea consumului de energie, cét si la cresterea productivitatii si a calitatii produsului finit.
Optimizarea regimului de functionare permite reducerea timpului de procesare cu pana la 30%,
comparativ cu regimul de referinta, si scaderea consumului de energie cu aproximativ 15-20%.

De asemenea, stabilirea unui regim optim contribuie la cresterea repetabilitatii si controlului
calitatii in procesele industriale de uscare. Studiul realizat privind determinarea regimului optim
de functionare al uscatorului convectiv cu circuit deschis a evidentiat importanta controlului
atent al parametrilor tehnologici asupra eficientei si calitatii procesului de uscare.

Pe baza datelor experimentale si a analizelor efectuate, se pot formula urmatoarele concluzii:
- regimul optim de functionare obtinut (temperatura 60°C, viteza aer 2 m/s, strat 1.5 cm) asigura
un echilibru favorabil intre timp de uscare, consum energetic si calitatea produsului.

- Cresterea temperaturii accelereaza procesul de uscare, dar peste un anumit prag poate afecta
negativ caracteristicile produsului.

- viteza aerului influenteaza pozitiv procesul pana la o valoare limita, dupa care efectele devin
marginale.

- grosime prea mare a stratului reduce eficienta uscarii si duce la neuniformitati de umiditate in
materialul final.

TRANSPORTUL MATERIALELOR DE CONSTRUCTII
FOLOSIND O MACARA ECHIPATA CU GRAIFER

Autor: Alexandru — Jan Radu, Anul IV I|.M.R.T.C.
Indrumitor stiintific: Conf. dr. ing. Gina Diana Musca

Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
alexandrul876@yahoo.ro, diana.anghelache@ugal.ro

Cuvinte cheie: macara, bigrinda, graifer, materiale, modelare parametrizatd, analiza cu elemente finite
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In aceasta lucrare am elaborat un studiu cu privire la aspectele utilizarii macaralei echipate
cu graifer in procesul de transport al materialelor de constructii, evidentiind eficienta si
versatilitatea acestui sistem. Am prezentat principiile de functionare ale graiferului, tipurile de
materiale manipulate (precum nisip, pietris, balast, moloz), precum si avantajele tehnice fata de
alte metode de manipulare, cum ar fi incarcatoarele frontale sau benzile transportoare. Am
prezentat principalele tipuri de graifere utilizate Tn constructii, alaturi de criteriile de alegere:
volumul cupei, tipul actionarii (mecanica, hidraulicd), si compatibilitatea cu macaraua si
aspecte privind siguranta in operare, productivitatea crescutd, si impactul asupra organizarii
lucrarilor. Am elaborat metodologia de calcul referitoare la proiectarea unui echipament de tip
graifer pentru a parametriza elementele sale componente si am efectuat analiza prin metoda
elementelor finite a elementului de cuplare deoarece acesta este supus celor mai intense
solicitari mecanice din intreaga structurd a graiferului.

TEHNOLOGIE PENTRU SIGURANTA CIRCULATIEI
FOLOSIND BORDURI, RIGOLE SI PARAPETE

Autor: Simionesei Teodora, Anul IV .LM.R.T.C.
Indrumitor stiintific: Conf. dr. ing. Gina Diana Musca
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
mironteodora06@yahoo.com, diana.anghelache@ugal.ro

Cuvinte cheie: borduri, rigole, parapete, siguranta rutierda, materiale compozite, beton

Siguranta circulatiei rutiere este sustinutd de mai multe tehnologii pasive, printre acestea
amintim: bordurile, rigolele si parapetele. Bordurile au rolul de a delimita carosabilul de
trotuare sau zonele de spatii verzi. Rigolele sunt necesare la colectarea si evacuarea apelor
pluviale. Acestea mentin suprafata de rulare uscata. Un element de siguranta foarte important
este reprezentat de parapete. Acestea au rolul de a retine sau redirectiona vehiculele la nevoie
(la impact). Exista mai multe tipuri de parapete si anume: beton, metalice sau din materiale
compozite, fiecare tip avand caracteristici de deformare controlata. Toate aceste elemente sunt
esentiale in proiectarea infrastructurii moderne, integrandu-se in strategii mai largi de
management al sigurantei rutiere.

SOLUTII CONSTRUCTIVE SI TEHNOLOGICE PENTRU ASCENSOR

Autor: Coldas Doru, Anul IV I.M.R.T.C.
Indrumitor stiintific: Conf. dr. ing. Daniela Ghelase
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
coldas.sevin.doru@gmail.com, daniela.ghelase@ugal.ro

Cuvinte cheie: ascensor, hidraulic, tractiune
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Lucrarea intitulatda ,Solutii constructive si tehnologice pentru ascensor” reprezinta
elementele esentiale care tin de proiectarea, constructia si echiparea unui ascensor intr-o cladire.
Solutiile se impart in doua categorii principale solutii constructive si tehnologice. Solutiile
constructive privesc integrarea ascensorului in structura cladirii, iar cele tehnologice, tipul
ascensorului, sistemul de control, eficienta energetica, siguranta si ergonomia. Spre finalul
lucrarii s-a prezentat o comparatie intre ascensoarele cu tractiune si cele hidraulice.

MODELAREA 3D SI SIMULAREA SOLICITARILOR
UNUI GRAIFAR FORESTIER

Autor: Popa Alexandru, Anul 11 D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Carmen Nicoleta Debeleac
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
alexpopa2000@yahoo.com, Carmen.Debeleac@ugal.ro

Cuvinte cheie: graifar forestier, modelare 3D, analiza cu elemente finite

Tn aceasta lucrare autorul a realizat un studiu despre graifirele forestiere in ceea ce priveste
aspecte ale modelarii 3D si a simuldrii solicitarilor din elementele componente ale acestuia in
timpul realizarii sarcinilor operationale. S-au elaborat desene de executie in format 3D ale unui
ansamblu de graifar forestier echipat cu clesti in 3 forme constructive. Analiza cu elemente
finite privind starea de tensiune si de deformare a principalelor repere ale ansamblului a fost
efectuatd cu soft-ul Solid Edge, cu ajutorul engine-ului Nastran, iar rezultatele obtinute
valideazd solutia constructivd finald a ansamblului graifarului. Autorul a adoptat un model
pendular atasat graifarului si pe baza acestuia a stabilit pulsatia proprie si amortizarea, in
vederea studiului ulterior al comportamentelor dinamice ale cele doud miscari ale graifarului
(aflate Tn plane perpendiculare).

MODELAREA 3D SI SIMULAREA SOLICITARILOR INTR-O CUPA
MULTIFUNCTIONALA MONTATA PE UN INCARCATOR

Autor: Lascu Gianina, Anul Il D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Carmen Nicoleta Debeleac
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
gianinalascu28@gmail.com, Carmen.Debeleac@ugal.ro

Cuvinte cheie: cupa multifunctionala 4 in 1, modelare 3D, simulare, dinamica, vibratii

In lucrare autoarea studiazi dinamica unui un incarcitor frontal dotat cu echipament cupa
multifunctionala formata 4 in 1. Aceasta cupa se foloseste in activitati precum: sapare/incarcare
pamant, amestecarea materialelor de constructii, maruntirea agregatelor minerale etc. Astfel,
gama activitatilor pe care acesta le deserveste este una foarte largd. Din multitudinea
activitatilor care pot fi efectuate s-au analizat trei cazuri si s-au calculat rezistentele la organul
de lucru. Apoi, in Inventor s-a realizat proiectarea 3D a tuturor elementelor componente ale
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cupei, dupa care au fost analizate cu elemente finite la solicitarile din activitatile specifice
lucrului. Punerea in evidenta a vibratiilor care apar la cupa incarcata in timpul transportului
materialului pe un drum de acces cu profil neregulat s-a realizat prin simularea efectelor
dinamice pe un model dinamic cu cinci grade de libertate rezolvat in softul Matlab cu
submodulul Simulink.

MANAGEMENTUL TEHNOLOGIC
PENTRU CONSTRUCTIA UNUI DIG

Autor: lonescu Liliana, Anul IV .M.R.T.C.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Carmen Nicoleta Debeleac
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
negrescumonica@gmail.com, Carmen.Debeleac@ugal.ro

Cuvinte cheie: dig, constructie, management tehnologic

In aceastd lucrare este descris un studiu de caz privind managementul activititilor de
constructie a unui dig care reprezintd o constructie inginereasca, fiind o parte componenta a
amenajdrilor hidrotehnice. In acest sens, sunt prezentate optiuni alternative de mecanizare, iar
criteriile de selectie a acestora au fost incadrarea in perioada de executie si eficienta financiara.
Astfel, autoarea a elaborat un antecalcul al proiectului tindnd cont de schema utilajelor de
constructie necesare, de numarul de ore de functionare a acestora, de consumul specific de
combustibil, de zilele lucratoare pentru fiecare activitate. Dintre variante s-a ales in final cea
care a corespuns criteriilor precizate.

MODELAREA 3D SI SIMULAREA SOLICITARILOR
IN TRANSMISIA UNUI MALAXOR

Autor: Mocanu Daniel, Anul Il D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Prof. dr. ing. Carmen Nicoleta Debeleac
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
79daniel.mocanu@gmail.com, Carmen.Debeleac@ugal.ro

Cuvinte cheie: malaxor in doud trepte, modelare 3D, Simulink, dinamicd

In lucrare autorul realizeazi un studiu asupra transmisiei unui malaxor cu ax vertical utilizat
foarte frecvent pe santiere pentru amestecarea materialelor de constructii. Dupa realizarea
proiectarii 3D a elementelor componente ale reductorului in INVENTOR s-a efectuat un studiu
al comportarii dinamice al unei transmisii care inglobeaza un astfel de reductor in doua trepte,
cu roti cilindrice. Modelul dinamic a fost intocmit in Matlab, submodulul Simulink, iar graficele
rezultate au pus Tn evidenta variatia turatiei de iesire in functie de posibile perturbatii care pot
apare pe fluxul de transmitere a miscérii de la motor la organul de lucru.
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ETAPELE PROIECTARII BRATULUI OSCILANT
AL UNUI EXCAVATOR HIDRAULIC

Autor: Axinte Adrian Sorin, Anul IV LM.R.T.C.
Indrumitor stiintific: Conf dr. ing. Luiza Daschievici
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
adrianaxinte200@gmail.com, Luiza. Tomulescu@ugal.ro

Cuvinte cheie: bray oscilant, modelare 3D, CAD, optimizare

Proiectarea bratului oscilant al unui excavator hidraulic incepe cu definirea cerintelor
tehnice, urmata de modelarea 3D in software-ul CAD, unde se crecaza forma geometrica a
bratului. In aceastd etapi, se stabilesc dimensiunile si formele componentelor, precum si
articulatiile si punctele de prindere. Se aplica analize de constrangere si miscare, folosind
module CAE pentru a simula comportamentul bratului sub sarcini reale. Urmeaza optimizarea
designului, prin ajustarea geometriei pentru a reduce greutatea si a imbunatati rezistenta. Dupa
obtinerea unui model 3D final, se genercaza desenele tehnice detaliate, necesare pentru
fabricatie. Proiectul este verificat prin simuldri suplimentare, iar modelul 3D este pregatit pentru
integrare in ansamblul excavatorului. Documentatia finald include si planul de asamblare.
Astfel, modelul 3D devine baza pentru producerea prototipului si testarea finala.

ASPECTE DINAMICE LA PODUL RULANT MONOGRINDA

Autor: Niftode Alexandru, Anul Il D.M.E.T.
Indrumitor stiintific: Conf. dr. ing. Gina Diana Musca
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
an246@student.ugal.ro, diana.anghelache@ugal.ro

Cuvinte cheie: pod rulant,dinamica, masa distribuitd, forta de inetie, carucior, grinda

In aceastd lucrare am analizat dinamica podului rulant. Din perspectiva dinamic, am tratat
grinzile podului ca un mediu continuu, avand elasticitate si masa distribuite, suportate simplu
la extremitati si afectate de forte atat distribuite, cat si concentrate. Fortele distribuite reprezinta
greutatea proprie si fortele de inertie (forte masice), in timp ce fortele concentrate sunt generate
de carucior si de incarcatura transportata. Fortele concentrate se pot misca pe lungimea podului
rulant, avand astfel o pozitie variabila si schimbandu-se in timp, deoarece caruciorul, mentinut
constant in contact cu podul rulant, este afectat pe de o parte de aceleasi acceleratii cu care
vibreaza grinzile in plan vertical in locul unde se afla caruciorul in acel moment, generand forte
de inertie variabile. Pe de alta parte, de el depinde o sarcina suspendata de cabluri elastice, care
trage Tn jos cu o forta variabild, in functie de combinatia oscilatiilor sarcinii si ale grinzilor
podului rulant. Podul rulant reprezintd o grinda cu profil variabil care suporta sarcini statice si
dinamice, fie ele concentrate sau distribuite.
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SISTEME DE CONTROL AUTOMAT
PENTRU BRATUL DE EXCAVATOR

Autor: Axinte Adrian Sorin, Anul IV LM.R.T.C.
Indrumitor stiintific: Conf dr. ing. Luiza Daschievici

Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
adrianaxinte200@gmail, Luiza.Tomulescu@ugal.ro

Cuvinte cheie: automatizare, control automat, senzori

Un sistem de control automat pentru bratul de excavator este un ansamblu hardware-
software conceput pentru a controla miscarile bratului unui excavator fara interventie umana
directa sau cu interventie minima, in functie de parametri predefiniti sau senzori in timp real.

Aceste sisteme sunt din ce Tn ce mai utilizate Tn constructii pentru a creste precizia, eficienta
si siguranta operatiunilor. Principalele componente ale unui sistem automat sunt: senzorii,
unitatea de control, sistemul IMU (Inertial Measurement Unit) pentru detectarea orientarii
bratului, actuatori, software de control si sursele de alimentare si comunicatii.

Astfel de sisteme de control automat ajuta la operatii precum nivelarea automata a terenului,
urmdrirea unei traiectorii tridimensionale definite, limitarea automatd a zonei de lucru si
asistenta semi-automata pentru operator.

AVANTAJELE SI DEZAVANTAJELE MASINILOR ELECTRICE

Autor: Tudorache Stefinita Alexandru, Anul | Ing. Mec.
Indrumitor stiintific: Conf dr. ing. Luiza Daschievici
Facultatea de Inginerie si Agronomie din Brdila, Universitatea ,, Dundrea de Jos” din Galafi
st208 @student.ugal.ro, Luiza.Tomulescu@ugal.ro

Cuvinte cheie: magini electice, functionare, electromobilitate, baterie

Tn ultimii ani, masinile electrice au devenit subiect de discutie chiar si in randul celor care
pand acum nu acordau 0 atentie deosebitd domeniului auto. Modificarea normelor de emisii,
investitiile majore in dezvoltarea tehnologiilor si preocuparea fatd de mediu a companiilor au
fost cateva dintre criteriile importante care au facut ca masinile electrice sa ajunga din nou pe
piata. De asemenea, masinile electrice sunt mai silentioase in utilizare, au un numar de piese in
miscare mult mai mic decat vehiculele obisnuite, nu necesita schimburi de ulei si nici utilizarea
antigelului. Automobilul electric este una dintre ultimele tendinte in materie de transport.
Necesitatea unui sistem de transport mai ecologic din ultimii ani a dus la o expansiune majora
a automobilului electric.
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